MR-GISM2P-TR2

przekazniki nadzorcze
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2 produkt » Nadzor pradu w trzech fazach O

* Wielofunkcyjne przekazniki nadzorcze

» Nastawa czasu nieczuto$ci na prad rozruchu oraz opdznienia wytgczenia O

* Funkcja pamieci btedu

* Zasilanie przekaznika poprzez transformator zasilajacy typu TR2 O - patrz str. 58
* 2 zestyki przetaczne: 2P

* Obcigzalnos¢ zestyku: 5A /250 V AC w kategorii AC1

* Obudowa modutowa: szeroko$¢ 22,5 mm

» Uznania, certyfikaty, dyrektywy: (€

Typ przekaznika MR-GI3BM2P-TR2

Obwdd wyjsciowy

llos¢ i rodzaj zestykow 2P - przetgczne

Znamionowy prad obcigzenia AC1 5A/250VAC

Maksymalna moc tgczeniowa AC1 1250 VA

Maksymalna czestosc¢ taczen

* przy obc!azen!u rezystancy!nym 100 VA 3600 cyk.ll/h wg PN-EN 60947-5-1
* przy obcigzeniu rezystancyjnym 1 000 VA 360 cyklith

Obwaod wejsciowy

Napiecie zasilania U 12...400 VAC; zaciski A1-A2 (galwanicznie oddzielone) []

Napiecie odpadowe AC:=0,3U,

Roboczy zakres napiecia zasilania wg specyfikacji transformatora zasilajacego TR2
Znamionowy pobdr mocy 2,0VA/1,5W

Czegstotliwo$¢ znamionowa wg specyfikacji transformatora zasilajgcego TR2
Cykl roboczy 100%

K-11 lub K-I12 lub K-I3 (odlegtos¢ > 5 mm)
AC sinus, 48...63 Hz

* zaciski
*zmienna pomiarowa

Obwdd pomiarowy

 wejscie pomiarowe 5AAC
* zdolnos¢ przecigzeniowa 6 AAC
« rezystancja wejscia 10 mQ

* prog przetaczania Us Max: 0,1 <1,<1,0 Min: 0,05<1,<0,95

Dane izolacji

Znamionowe napiecie udarowe
Kategoria przepieciowa

Stopien zanieczyszczenia izolacji
Pozostate dane

Trwatos$¢ tgczeniowa

4000VAC
Il wg PN-EN 60664-1
3 wg PN-EN 60664-1

» w kategorii AC1 = 2x105 1000 VA

Trwato$¢é mechaniczna (cykle) = 2x107
Wymiary (ax b x h) 90x22,5x103 mm
Masa 100g
Temperatura otoczenia * sktadowania, transportu -25..470°C
* pracy -25...+55°C wg PN-EN 60068-1 -25...+40°C wg UL 508
Stopien ochrony obudowy IP40

Wilgotnos¢ wzgledna
Odpornos¢ na udary
Odpornosé na wibracje

Dane obwodu pomiarowego
Funkcje

Zakresy czasowe (nastawa czasu)
Doktadnos$¢ podstawowa
Dokfadnos¢ nastawienia
Powtarzalnos¢

Wptyw temperatury

Czas regeneracji

Wyswietlanie

[0 Z nastawg progow.
[J Regulowane oddzielnie.

15...85% wg PN-EN 60721-3-3 klasa 3K3
15 g 11ms wgPN-EN 60068-2-27
0,35 mm DA 10..55Hz wg PN-EN 60068-2-6

OVER, OVER+LATCH, UNDER, UNDER+LATCH, WIN, WIN+LATCH O
nastawa czasu nieczutosci na prad rozruchu
oraz opoznienia wytgczenia [
nieczuto$¢ na prad rozruchu (0...10 s) opdznienie zadziatania (0,1...10 s)
+ 5% (liczona od koricowych wartosci zakreséw)
+ 5% (liczona od koricowych wartoéci zakreséw)
+2%
+0,1%/°C
100 ms
dioda LED zielona ON - sygnalizacja napigcia zasilania
dioda LED czerwona ON/OFF - sygnalizacja btedu [

dioda LED czerwona migajaca - sygnalizacja opoznienia wytgczenia [
dioda LED zotta ON/OFF - stan przekaznika wyjsciowego

[0 Wybierane transformatorami zasilajacymi TR2.
[J Wybierane za pomoca przetacznika obrotowego.

[0 Transformatory TR2 nalezy zamawia¢ jako oddzielny wyrob. [0 Zgodnie z nastawionym progiem.
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MR-GISM2P-TR2

przekazniki nadzorcze

Wymiary

45

Schematy potaczen

TR2

103

Montaz, konstrukcja

Przekazniki

bez koncoéwki kabla wielozytowego.

Funkcje

Dla wszystkich funkcji diody LED MIN i MAX
migaja na przemian, gdy wybrana warto$¢ minimalna
dla mierzonego pradu jest wieksza od wartosci
maksymalnej. Jesli btad juz wystepuje, gdy
urzadzenie jest aktywowane, przekaznik wyjsciowy
R pozostaje w pozycji wytaczonej, a dioda LED
dla odpowiedniego progu $wieci sie.

OVER, OVER+LATCH - nadzér wartosci maksy-
malnej pradu, nadzoér wartosci maksymalnej pradu
z pamiecia btedu

Gdy mierzony prad jednej z faz przekracza
nastawiong MAX warto$é, rozpoczyna sie
odmierzanie nastawionego czasu wytgczenia
(Delay) (czerwona LED MAX miga). Po uptywie
czasu (czerwona LED MAX $wieci sig) przekaznik
wyjsciowy R przetgcza sie do pozycji wylaczonej
(z6tta LED nie $wieci sie). Przekaznik wyjsciowy R
ponownie przetacza sie do pozycji wigczonej (zotta
LED $wieci sie), kiedy mierzony prad wszystkich
faz spadnie ponizej warto$ci nastawionej na MIN
(czerwona LED MAX nie $wieci sig).

Jesli uruchomiona zostanie funkcja pamieci
(OVER+*LATCH), a mierzony prad jednej z faz
pozostaje powyzej wartosci MAX na czas dituzszy
niz ustawiony czas opdznienia wytaczenia,
przekaznik wyjsciowy R pozostaje w pozycji
wytaczonej nawet, jesli mierzony prad spadnie
ponizej wartosci nastawionej na MIN. Po zresetowaniu
pamigci (przerwaniu i ponownym podaniu napiecia
zasilania), przekaznik wyjsciowy R przetacza sie
do pozycji wigczonej i rozpoczyna sie odmierzanie
nowego cyklu pomiarowego z nastawionym
czasem nieczutosci na prad rozruchu.

= relpol.;

MR-GI1M2P-TR2 przeznaczone sg do
bezposredniego montazu na szynie 35 mm wg EN 50022.
Pozycja montazowa: dowolna. Obudowa z samogasngcego
tworzywa sztucznego, IP 40. Zacisk odporny na wstrzgsy
wg VBG 4 (wymagane PZ1), IP 20. Maksymalny moment
dokrecenia zacisku: 1,0 Nm. Pojemno$¢ zaciskéw: 1 x 0,5
do 2,5 mm? z/bez koncowki kabla wielozytowego, 1 x 4 mm?
bez koncowki kabla wielozytowego, 2 x 0,5 do 1,5 mm?
z/bez koncowki kabla wielozytowego, 2 x 2,5 mm? elastyczny

z TR2 230 V AC

pradowym

Wejscie 5 A
zTR2 24V AC
XX bez funkcji pamieci
load
o® —
0® =
I® | o -
(=2}
® ‘A1t 15
0@ 1151213
15 5
XX
22|5 1 ;le 26 28
252628
16| 18 | A2
Wejscie 5 A

oraz przektadnikiem

Wejscie 5 A
z TR2 230 V AC
z funkcja pamiegci

Wejscie 5 A
z TR2 400 V AC
bez funkcji pamieci

lead load
. P——
L3 — - L:‘——F—-
1
Heﬂ
NS [k 15
111213 TRIPEIER
15 25 15 25
| /
] ] )
16 18 26 2B 16 18 26 28
252628 25[ 26|28
16|18 |A2 16| 18] A2
| | |
L1 L2| L3 N
L Tl
|
1|
| 1
'AK][ 18] | =
TRIERIE
15 25
) ]
16 ;la 26 28
(L12]c3ln] 25|26 |28
e 16|18 |A2] |

UNDER, UNDER+LATCH - nadzér warto$ci mini-
malnej pradu, nadzér wartosci minimalnej pradu
z pamiecig btedu

Gdy mierzony prad jednej z faz przekracza
nastawiong warto$¢ MIN, rozpoczyna si¢ odmierzanie
czas opoznienia wytaczenia (Delay) (czerwona LED
MAX miga). Po uptywie czasu (czerwona LED MIN
Swieci sie) przekaznik wyjsciowy R przetacza sie
do pozycji wytaczonej (zétta LED nie $wieci sie).
Przekaznik wyjsciowy ponownie przetacza sie
do pozycji wigczonej (zo6tta LED $wieci), kiedy
mierzony prad wszystkich faz przekroczy
nastawiong warto$¢ MAX.

Jesli uruchomiona zostanie funkcja pamieci
(UNDER+LATCH), a mierzony prad jednej z faz
pozostaje ponizej wartosci MIN na czas dtuzszy niz
ustawiony czas opdznienia wytgczenia, przekaznik
wyjsciowy R pozostaje w pozycji wytaczonej nawet,
jesli mierzony prad wszystkich faz przekroczy
nastawiong warto$¢ MAX. Po zresetowaniu pamieci
(przerwaniu i ponownym podaniu napiecia zasilania),
przekaznik wyjéciowy R przetacza sie do pozycji
wigczonej i rozpoczyna sie odmierzanie nowego cyklu
pomiarowego z nastawionym czasem nieczuto$ci
na prad rozruchu .

WIN, WIN+LATCH - nadzér pradu w funkcji okna
pomiedzy wartosciami MIN i MAX, nadzor pradu
w funkcji okna pomigdzy wartosciami MIN i MAX
z pamiecia btedu

Przekaznik wyj$ciowy przetacza sie do pozycji
wigczonej (zotta LED $wieci sie), kiedy mierzony
prad wszystkich faz przekroczy warto$¢ ustawiong
MIN. Gdy mierzony prad jednej z faz przekracza
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ustawiong MAX warto$¢, rozpoczyna sie odmierzanie
czasu op6znienia wytaczenia (Delay) (czerwona LED
MAX miga). Po uptywie czasu (czerwona LED MAX
Swieci sie) przekaznik wyjsciowy R przelacza sie
do pozycji wylaczonej (zétta LED nie $wieci sie).
Przekaznik wyjsciowy R ponownie przetgcza sie
do pozycji wiaczonej (zotta LED $wieci sie),
kiedy mierzony prad wszystkich faz spadnie
ponizej wartosci ustawionej na MIN (czerwona LED
MAX nie $wieci sie). Gdy mierzony prad jednej z faz
przekracza ustawiong na MIN wartos$¢, rozpoczyna
sie odmierzanie nastawionego czasu wytgczenia
(Delay) (czerwona LED MIN miga). Po uptywie
czasu (czerwona LED MIN $wieci sie) przekaznik
wyjsciowy R przetacza sie do pozycji wytaczonej
(zotta LED nie Swieci sie).

Jesli uruchomiona zostanie funkcja pamieci
(WIN+LATCH), a mierzony prad jednej z faz
pozostaje ponizej wartosci MIN na czas dtuzszy niz
ustawiony czas op6znienia wytaczania, przekaznik
wyjéciowy R pozostaje w pozycji wytaczonej
nawet, jesli mierzony prad wszystkich faz przekroczy
warto$¢ ustawiong na MIN. Jesli mierzony prad
jednej z faz pozostaje powyzej wartosci MAX
na czas dtuzszy niz ustawiony czas opdznienia
wytaczania, przekaznik wyjsciowy R pozostaje
w pozycji wylaczonej nawet, jesli mierzony prad
wszystkich faz spadnie ponizej warto$ci ustawionej
na MAX. Po zresetowaniu pamigci (przerwaniu
i ponownym podaniu napiecia zasilania), przekaznik
wyjsciowy R przetacza sie do pozycji wigczonej
i rozpoczyna sie odmierzanie nowego cyklu
pomiarowego z ustawionym czasem nieczutos$ci
na prad rozruchu.
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U - napiecie zasilania; R - przekaznik wyjsciowy





