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Przekazniki czasowe serii DELTA 6 Wymiary i schematy potaczen
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Przekazniki czasowe COM3t-rel

Wymiary i schematy potaczen
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Uwagi dodatkowe do stron 4-9.

O Styk sterujacy S jest obcigzalny, tzn. mozna do niego podtgczy¢ obcigzenie rownolegte

o nastepujgcych parametrach: minimalne obcigzenie réwnolegte 1 VA lub 0,5 W, napigcie

na zaciskach B1-A2 (A3) musi stanowi¢ przynajmniej 90% napiecia zasilania, dtugo$¢ przewodu

A1-B1: 10 m lub pojemno$¢ mniejsza niz 10 nF, rezystancja wigksza niz 1 MQ (styk S otwarty).

Prad uptywu (obcigzenie réwnolegte) przy otwartym styku sterujgcym S wynosi okoto 2 mA.

2 ﬂ?{

110-230 Vo~ [@- przetgcznika umieszczonego u dotu bocznej Scianki przekaznika. Pozycja
przetgcznika odpowiadajgca danemu napieciu pokazana zostata na rysunku obok.

Nalezy zwréci¢ szczegbing uwage przy przetgczaniu w pozycje dolng, odpowiadajacg napieciu

zasilania 110-230 V AC lub 230 V AC. Przetgcznik powinien zosta¢ maksymalnie odciggniety

w dot, z wyraznie odczuwalnymi oznakami przetgczenia. Nieodpowiednie zatgczenie przetacznika
napiecia prowadzi do trwatego uszkodzenia przekaznika.

0 Zmiany napigcia zasilania dokonujemy poprzez przetaczenie czerwonego

‘= relpol.:
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Przekazniki czasowe serii PDR-2

Funkcje czasowe
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