DELTA 12

przekazniki czasowe

» Bezposredni montaz na szynie 35 mm wg EN 50022
» Uznania, certyfikaty, dyrektywy: ( E

» Wymiary i schematy potgczen przekaznikéw DELTA 12

- patrz strona 23.

Typ przekaznika
Obwdd wyjsciowy
l08¢ i rodzaj zestykéw

Znamionowy prad obcigzenia w kategorii AC1
DC1

Obcigzalnos¢ pradowa trwata zestyku

Obwdd wejsciowy - sterujacy

Napiecie znamionowe 50/60 Hz AC

AC: 50/60 HzAC/DC
Roboczy zakres napiecia zasilania

Znamionowy pobdor mocy

Zakres czestotliwosci zasilania

Dane izolacji

Kategoria przepieciowa
Pozostate dane
Trwatosc¢ tgczeniowa

» w kategorii AC1

Trwato$¢ mechaniczna (cykle)
Wymiary (a x b x h)
Temperatura otoczenia

* pracy

Stopien ochrony obudowy
Dane obwodu odmierzania czasu
Funkcje O

Wybor funkgiji
Zakresy czasowe

Nastawa czasu
Doktadnos¢ nastawienia
Powtarzalnos¢

Wplyw temperatury
Czas regeneracji
Wyswietlanie

[J Opisy funkcji czasowych - patrz strony 24-25.
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D12DM D12DI

2P - przetgczne
5A/250VAC
5A/24VDC

5 A (obcigzenie rezystancyjne)

110-230V (+A1/-A2) 0
24V (+A1/-A2) O
0,85<U,<1,1 24VAC,230VAC
09<U,<1,1 24vDC
20VA/1,0W 110VAC
11,0 VA/ 1,4 W 230VAC
1,5VA/1,0 W 24AC/DC
48..63Hz

IIl" wg PN-EN 60664-1 | wg PN-EN 60664-1

>4 x 10% 1000 VA obcigzenie rezystancyjne
> 3x 108

85x22,5x89 mm

-25...+55°C
IP40

funkcja 11 O:

E, Wu, Bp, R, Ws, Wa, Es, Wt
funkcja 20 O:

E, Wu, Bp, R, Ws, Wa, Es, Wt O

E+R - potaczenie A1-B3 [
E+WauU - potaczenie A1-B2-B3
E+Ws - potaczenie A1-B1-B2-B3 [
li - zmostkowane zaciski A1-B2
Ip - bez mostkowania

wybor pokrettem poprzez mostkowanie zaciskow
1s;3s;10s;30s; 1s;10s;

1 min.; 3 min.; 10 min.; 30 min.; 1min.; 10 min.;
1h;3h;10h; 30 h; 1h;10h;
1d;3d;10d;30d 1d;10d

wybor pokrettem
<0,5%0
+0,5%
+0,01%/°C
100 ms

dioda LED zielona - zasilanie U,
dioda LED zielona migajgca - odmierzanie czasu T
dioda LED zdtta - stan przekaznika R

[J Zmiany napiecia zasilania dokonujemy poprzez przetaczenie czerwonego przetgcznika umieszczonego u dotu bocznej $cianki przekaznika.

24 Ve | @
110-230 Vo |[@®

Pozycja przetacznika odpowiadajaca danemu napigciu pokazana zostata na rysunku obok. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage przy przetgczaniu
na pozycje dolng, odpowiadajaca napieciu zasilania 110-230 V AC lub 230 V AC. Przetacznik powinien zosta¢ maksymalnie odciagniety w dot,
z wyraznie odczuwalnymi oznakami przetaczenia. Nieodpowiednie zataczenie przetacznika napigcia prowadzi do trwatego uszkodzenia przekaznika.

[] Zestyk sterujacy S jest obcigzalny, tzn. mozna do niego podtaczy¢ obcigzenie réwnolegte o nastepujacych parametrach: minimalne obcigzenie
réwnolegte 1,0 VA lub 0,5 W, napiecie na zaciskach B1-A2 (A3) musi stanowi¢ przynajmniej 90% napiecia zasilania, dtugo$¢ przewodu A1-B1: 10 m
lub pojemno$¢ mniejsza niz 10 nF, rezystancja wieksza niz 1 MW (zestyk S otwarty). Prad uptywu (obcigzenie réwnolegte) przy otwartym zestyku

sterujgcym S wynosi okoto 2 mA.

[J Funkcja 11: jeden z zestykéw zamyka sie bezzwtocznie po podaniu napiecia, natomiast drugi realizuje zadang funkcje czasowg

[0 Funkcja 20: obydwa zestyki realizujg funkcje czasowg
[J Liczona od koncowych wartosci zakresow.
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DELTA 12, DELTA 6, OCTO

wymiary, schematy potaczen

Wymiary - przekazniki DELTA 12, DELTA 6, OCTO
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OCTO, dwumodutowe
2P - przetaczne

Schematy potaczen
- przekazniki DELTA 12, DELTA 6, OCTO

_Us SU4
= S. =
Pttt T Ao '
[25\ [ : 25[B2[B3] /g
A1[15]B1|-+ A1[15]B1---4
Al 15 25 | Al 15 25 :
#r/m/m val #F/Rwr/r{z val
A AN '
A216182628| A216182628| !
16[18[A2 16]18]A2
2628 —] 2634_]
D12DM D12DI
SUs SUs SUs
’:I_ :‘tiiﬁs/ 7777777 :t 777777777
A1[15] A1[15[B1]-+ A1[15]B1
115 115 | 115
R r/R val /R
j| 77 1
A216 18 A21618 | | A216 18
16]18]A2 T6[16[A2 16]18[A2
18z [18laz 18z
D6DE D6DR D6DI
D6DA D6DM
SUs
= 7”‘5/”77
15] ;
atlB1|-+
M5
Rl 1
b
A316 18 |
A3la2]
16]18
ODM*1 110-230vAC ODM1 24vacipc
OM1
0ozM1
SUs SUy SUs
= ”“S/ = ,,,_S‘ 77777777777 =l
[15\ [15\ [25] ! 15[ 1 [25]
Al Al [ g1+ a1l “[B2[B1
115 2% |} 115 %5
Rt /R2| Rt /R2
T 17
A31618 2628 A21618 2628
\ ——t+—+—asla2 [ |asa2
16]18]26]28 | 16]18]26]28 16]18]26]28

ODMS3 110-230vAc  ODM3 24vacinc ODI3 110-230vAC
OoM3

UL U
15] 1 [25] { [17] ]
a1 -{B2B1 a1l ||
A 1525 T
R /R %mm
T 1 /7
A31618 2628 A 18 2B
[ [ Jasla2 [ T as]a2
16]18)26|28 [18[ |28

ODI3 24vacioc ODS3 110-230vAC ODS3 24vac/pe

= relpol.;

Dziat Marketingu Tel. /Fax +48 68 47 S0 830 e Linia Doradztwa Technicznego Tel. +48 68 47 S0 820

23

www.relpol.com.pl



Funkcje czasowe
24 przekaznikéw TR4N, T-R4, PIR15...T, DELTA, OCTO

E - op6znione zadziatanie

e ——
Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepuje
odmierzanie nastawionego czasu T. Po odmie-
rzeniu czasu T przekaznik wykonawczy R
zadziata i jest w potozeniu pracy do chwili,
gdy napiecie zasilania U zostanie zdjete.

E(S) - opdznione zadziatanie z zatrzymaniem
odmierzania czasu

: |

| [ -

» — ol b L L
Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepuje
odmierzanie nastawionego czasu T. Jezeli
zostanie zatgczony zestyk sterujacy S, to
odliczanie czasu T zostanie zatrzymane na
czas zataczenia zestyku sterujgcego S. Po
roztaczeniu zestyku sterujacego S nastepuje
dalsze odmierzanie czasu T (T=T1+T2). Po
odmierzeniu czasu T przekaznik wykonawczy
R zadziata i jest w potozeniu pracy do chwili,
gdy napiecie zasilania U zostanie zdjete.

Wu - odmierzanie nastawionego czasu
zadziatania T

- .

Po zatgczeniu napiecia zasilania U nastepuje
natychmiastowe zadziatanie przekaznika
wykonawczego R i odmierzanie nastawionego
czasu T. Po odmierzeniu nastawionego czasu
T, przekaznik wykonawczy R powraca do poto-
zenia poczatkowego.

Wu(S) - odmierzanie nastawionego czasu
zadziatania T z zatrzymaniem odmierzania
czasu

Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepuje
natychmiastowe zadziatanie przekaznika
wykonawczego R i odmierzanie nastawionego
czasu T. Jezeli zostanie zatgczony zestyk
sterujacy S, to odliczanie czasu T zostanie
zatrzymane na czas zataczenia zestyku steru-
jacego S. Po roztaczeniu zestyku sterujacego
S nastepuje dalsze odmierzanie czasu T
(T=T1+4T2). Po odmierzeniu nastawionego
czasu T, przekaznik wykonawczy R powraca
do potozenia poczatkowego.

Bi - praca cykliczna rozpoczynajgca sie
od zadziatania

S Sl =

Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepuje
odmierzanie nastawionego czasu T, z réwno-
czesnym zatgczeniem przekaznika wykonaw-
czego R. Po odmierzeniu czasu T przekaznik
wykonawczy R wraca do stanu poczatkowego

www.relpol.com.pl

i rozpoczyna sie ponowne odmierzanie
czasu T. Po odmierzeniu czasu T rozpoczyna
sie nastepny cykl dziatania przekaznika.
Dziatanie przekaznika trwa do momentu
wytgczenia napiecia zasilania.

Bi(S) - praca cykliczna rozpoczynajaca sie
od zadziatania zatgczana zestykiem
sterujgcym S

Napiecie zasilania U jest zatgczone. Po
otwarciu zestyku sterujgcego, ktéry wczesniej
zostat zamkniety, rozpoczyna sie odmierzanie
nastawionego czasu T, z réwnoczesnym
zadziataniem przekaznika wykonawczego R.
Po odmierzeniu czasu T przekaznik wykonawczy
wraca do stanu poczatkowego i pozostaje
w tym stanie przez czas T, a po jego odmie-
rzeniu przekaznik wykonawczy ponownie
zadziata. Cykle sg powtarzane do chwili, gdy
napiecie zasilania U zostanie zdjete.

Bp - praca cykliczna rozpoczynajaca sie
od przerwy

S STl

Po zatgczeniu napiecia zasilania U nastepuje
odmierzanie nastawionego czasu T. Po odmie-
rzeniu tego czasu nastepuje zadziatanie
przekaznika wykonawczego R i rozpoczyna sie
ponowne odmierzanie czasu T. Po odmie-
rzeniu tego czasu przekaznik wykonawczy R
wraca do stanu poczatkowego i rozpoczyna sie
nastepny cykl dziatania przekaznika. Dziatanie
przekaznika trwa do momentu wytaczenia
napiecia zasilania.

Bp(S) - praca cykliczna rozpoczynajgca
sie od przerwy zatgczana zestykiem
sterujgcym S

Napiecie zasilania U jest zatgczone. Po
otwarciu zestyku sterujgcego, ktdry wczesniej
zostat zamkniety, rozpoczyna sie odmierzanie
nastawionego czasu T. Po odmierzeniu czasu
T nastgpuje zadziatanie przekaznika wykonaw-
czego R na czas T, a po jego odmierzeniu
przekaznik wraca do stanu poczatkowego
i pozostaje w tym stanie przez czas T, a naste-
pnie ponownie przechodzi w stan zadziatania
na kolejny czas T. Cykle sg powtarzane do
chwili, gdy napiecie zasilania U zostanie zdjete.

R - opdéznione odpadanie sterowane
zestykiem sterujgcym S

Rap
Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone

do przekaznika czasowego w sposob ciggty.
Po zamknieciu zestyku sterujacego S naste-
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puje natychmiastowe zadziatanie przekaznika
wykonawczego R. Po otwarciu zestyku
sterujgcego S rozpoczyna sie odmierzanie
nastawionego czasu T. Po uptywie czasu T
przekaznik wykonawczy R powraca do poto-
zenia poczatkowego. Jesli zestyk sterujacy S
zostanie powtérnie zamkniety nawet przed
uptywem czasu T, odmierzony wczesniej czas
jest kasowany, a po otwarciu S nastepuje
ponowne odmierzanie czasu nastawionego T.

Ws - odmierzanie nastawionego czasu
zadziatania T sterowane zestykiem
sterujgcym S

Napigcie zasilania U musi by¢ przytozone do
przekaznika czasowego w sposoéb ciggty. Po
zamknieciu zestyku sterujacego S nastepuje
natychmiastowe zadziatanie przekaznika
wykonawczego R i odmierzanie nastawionego
czasu T. Po odmierzeniu czasu T przekaznik
wykonawczy R powraca do potozenia poczat-
kowego. Podczas odmierzania czasu T zestyk
sterujacy S moze by¢ zamykany i otwierany
bez wptywu na przekaznik wykonawczy R.
Dopiero po uptywie czasu T zamkniecie S
spowoduje ponowne zadziatanie przekaznika
wykonawczego R i odliczanie czasu T.

Wa- odmierzanie czasu odpadania
sterowane zestykiem sterujacym S

o I

==

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone
do przekaznika czasowego w sposoéb ciagtly.
Zamkniecie styku sterujgcego S nie powoduje
odmierzania zwiloki czasowej i zadziatania
przekaznika wykonawczego R. Dopiero otwar-
cie zestyku sterujgcego S powoduje natych-
miastowe zadziatanie przekaznika wykonaw-
czego R i rozpoczecie odmierzania nastawio-
nego czasu T. Po odmierzeniu czasu T prze-
kaznik wykonawczy R powraca do potozenia
poczatkowego. Podczas odmierzania czasu T
zestyk S moze by¢ zamykany i otwierany bez
wplywu na przekaznik wyjsciowy. Dopiero po
uptywie czasu T zamknigcie i otwarcie S spo-
woduje ponowne zadziatanie przekaznika
wykonawczego R i odliczanie czasu T.

Es - opdznione zadziatanie sterowane
zestykiem sterujagcym S

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone do
przekaznika czasowego w sposéb ciagty. Po
zamknieciu zestyku sterujacego S nastepuje
odmierzanie nastawionego czasu T, po ktorym
zostaje zataczony przekaznik wykonawczy R
i pozostaje w tej pozycji az do otwarcia styku
sterujgcego S. Jesli czas zamkniecia S jest
krétszy od nastawionego czasu T, przekaznik
R nie zadziata.
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Funkcje czasowe
przekaznikéw TR4AN, T-R4, PIR15...T, DELTA, OCTO 25

PWM - modulacja szerokosci impulséw

Po podaniu zasilania przekaznik wykonawczy
zalacza sie na nastawiony czas T, a nastepnie
wytgcza sie na pozostaty okres brakujacy do
petnej wartosci nastawionego zakresu Tz.

Esa - opdznione zatgczanie i wylgczanie
sterowane zestykiem sterujagcym S

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone do
przekaznika czasowego w sposoéb ciagty. Po
zamknieciu zestyku sterujgcego S nastepuje
odmierzanie nastawionego czasu T, po ktorym
zostaje zatgczony przekaznik wykonawczy R.
Po otwarciu zestyku sterujacego S nastepuje
ponowne odmierzanie nastawionego czasu
T, po ktérym zostaje wytgczony przekaznik
wykonawczy R. Jesli czas zamknigcia zestyku
sterujacego S jest krotszy od nastawionej
zwioki czasowej T to przekaznik wykonawczy
R zadziata po uptywie nastawionej zwtoki
i zadziatanie bedzie trwato przez czas T.
W czasie zadziatania przekaznika wyko-
nawczego R zamknigcia zestyku sterujacego
S nie wplywaja na realizowang funkcje.

B - praca cykliczna sterowana zestykiem S

L mpp,
dem— =

Kazde zamknigcie zestyku sterujgcego S powo-
duje zmiane stanu przekaznika wykonawczego
na przeciwny (cecha przekaznika bistabilnego).

A - op6znione odpadanie po zaniku napiecia
zasilania U
|

Po zatgczeniu napiecia zasilania U nastepu-
je zadziatanie przekaznika wykonawczego R.
Gdy napiecie zasilania U zostanie zdjete,
nastepuje odmierzanie nastawionego czasu
t. Po odmierzeniu nastawionego czasu t, prze-

kaznik wykonawczy R powraca do potozenia
poczatkowego.

Wt - nadzorowanie przestoju (bezruchu)
-J|E.D. =ETy

Po przytozeniu napiecia zasilania U naste-
puje natychmiastowe zadziatanie przekazni-
ka wykonawczego R bez wzgledu na stan ze-
styku sterujgcego S. Zamknigcie zestyku

sterujgcego S powoduje natychmiastowe od-
liczanie czasu nastawionego t. Jezeli nastep-
ne zamkniecie zestyku S nastgpi przed upty-
wem czasu t, spowoduje to skasowanie czasu
juz odmierzonego i ponowne odliczanie cza-
su nastawionego t. Po uptywie nastawionego
czasu t przekaznik wykonawczy R powraca do
potozenia poczatkowego, a nastepne zmiany
potozenia zestyku sterujacego S nie beda
miaty wplywu na dziatanie przekaznika wyko-
nawczego R. Ponowne zadziatanie przekaz-
nika R moze by¢ wywotane jedynie poprzez
wytgczenie i ponowne zatgczenie napiecia
zasilania U.

E+R - opoznione zadziatanie, opdznione
opadanie

—

|

43 _gw

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone
do przekaznika czasowego w sposob ciagty.
Po zataczeniu zestyku sterujacego S naste-
puje odmierzanie nastawionego czasu zwioki
T1. Po odmierzeniu czasu zwioki T1, zostaje
zatgczony przekaznik wykonawczy R na czas
zataczenia zestyku sterujgcego S. Po wylg-
czeniu zestyku sterujgcego S, nastepuje
odmierzenie czasu opdznienia T2, po ktérym
zostaje wytaczony przekaznik wykonawczy R.
Jezeli podczas odmierzania T1 zestyk
sterujacy S zostanie wytaczony, to czas T1
zostanie skasowany, a przekaznik wykonawczy
R nie zostanie zatgczony. Po zataczeniu
zestyku sterujgcego S ponownie zostanie
odmierzony czas T1. Jezeli podczas
odmierzania czasu T2 zostanie zatgczony
zestyk sterujacy S, czas T2 zostanie skasowany,
a przekaznik wykonawczy R pozostanie nadal
zatgczony.

E+Wu - op6znione zadziatanie, odmierzanie
nastawionego czasu zadziatania T

I .

Po zatgczeniu napiecia zasilania U nastepuje
odmierzanie nastawionego czasu T1. Po
uptywie czasu T1 nastepuje natychmiastowe
zadziatanie przekaznika wykonawczego R
i odmierzanie czasu T2. Po odmierzeniu
nastawionego czasu T2, przekaznik wykona-
wczy R powraca do potozenia poczatkowego.

E+Ws - opdznione zadziatanie, odmierzanie
nastawionego czasu zadziatania T sterowane
zestykiem sterujgcym S

f |

43 _gw

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone
do przekaznika czasowego w sposob ciagty.
Po zataczeniu zestyku sterujacego S naste-
puje odmierzanie nastawionego czasu zwioki

T1. Po odmierzeniu czasu zwioki T1, zostaje
zatgczony przekaznik wykonawczy R na czas
T2, po uptywie ktérego przekaznik wykonawczy
R zostanie wytaczony mimo zatgczonego
zestyku sterujgcego S.

li - praca cykliczna rozpoczynajgca sie
od zadziatania, o dwoch niezaleznych
czasach T1iT2

K

=== === ==
Po zatgczeniu napigecia zasilania U nastepuje
odmierzanie nastawionego czasu T1
z rownoczesnym zatgczeniem przekaznika
wykonawczego R. Po odmierzeniu tego
czasu przekaznik wykonawczy R wraca
do stanu poczatkowego i rozpoczyna sie
odmierzanie czasu T2. Po odmierzeniu tego
czasu rozpoczyna sie nastepny cykl dziatania
przekaznika. Dziatanie przekaznika trwa
do momentu wylgczenia napiecia zasilania.

Ip - praca cykliczna rozpoczynajaca sie
od przerwy, o dwéch niezaleznych
czasach T1iT2

Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepuje
odmierzanie nastawionego czasu T1. Po odmie-
rzeniu tego czasu nastepuje zadziatanie
przekaznika wykonawczego R i rozpoczyna sig
odmierzanie czasu t2. Po odmierzeniu tego
czasu przekaznik wykonawczy R wraca do
stanu poczatkowego i rozpoczyna sie
nastepny cykl dziatania przekaznika.
Dziatanie przekaznika trwa do momentu
wytgczenia napiecia zasilania.

S - rozruch silnika gwiazda-trojkat

4B At

Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepuje
zamkniecie zestyku wykonawczego RY na czas
nastawiony T1 (czas rozruchu przy potaczeniu
w gwiazde). Po uptywie czasu t1 zestyk RY
zostaje otwarty i i rozpoczyna si¢ odmierzanie
zwloki czasowej T2, po uptywie ktorej zata-
czany jest zestyk RA.

ON / OFF - state zatgczenie / wytgczenie

Funkcje dostepne w przekaznikach TR4N.
Wybor funkcji ON lub OFF nastepuje za
pomocg potencjometru TIME. W trybie pracy
ON przez caty czas zestyki zwierne sg
zamkniete, natomiast w trybie pracy OFF sg
otwarte. Przy funkcjach tych nie ma znaczenia
potozenie potencjometru FUNC oraz
nastawiony czas odmierzania. Tryby statego
zataczenia lub wytaczenia znajdujg zasto-
sowanie przy kontroli pracy przekaznika
czasowego w uktadzie elektrycznym.

U - napigcie zasilania; R - stan wyjécia przekaznika; S - stan zestyku sterujacego; T - czas odmierzany; Tz - warto$¢ nastawionego zakresu; t - 0$ czasu
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